IFF FLUMINENSE
CST EM MANUTENCAO INDUSTRIAL

Manutencdo de Maquinas e Instalacfes Elétricas — CH: 80 h/a

Introducdo a conceitos de eletro magnetismo. Maquinas elétricas de corrente
continua. Maquinas sincronas. Maquinas assincronas. Motores de corrente
alternada com coletor. Transformadores

Objetivos

Fazer com que o educando conheca os principios de funcionamento, ensaios e
aplicacbes dos diversos tipos de maquinas elétricas (geradores de corrente
continua e alternada, motores de corrente continua e alternada e
transformadores)

Conteudo Programaético

Unidade I: Introducéo

1.1. Conceitos basicos

1.2. Sistemas de unidades

Unidade Il: Maquinas elétricas de corrente continua
2.1. Geradores de corrente continua

2.2-Principio de funcionamento

2.3-Equacao da F.E.M. gerada

2.4-Construcao

2.5-Comutacéo

2.6-Reacdo da armadura

2.7-Enrolamentos compensadores e interpolos
2.8-Tipos de excitacao — caracteristicas de funcionamento
2.9-Rendimento Perdas

2.10-Aplicacdes

2.11-Motores de Corrente Continua

2.12-Principio de funcionamento

2.13-Reacéo de armadura

2.14-Inverséao do sentido de rotagéo

2.15-Forca contra-eletromotriz

2.16-Conjugado

2.17-Variacao da velocidade

2.18-Tipos de motores — caracteristicas de funcionamento
2.19-Regulacao de velocidade

2.20-Perdas



2.21-Rendimento

Unidade Ill: Maquinas Sincronas

3.1. Alternadores

3.2-Construcéo

3.3-Tipos

3.3.1-Pdlos fixos

3.3.2-Pdlos girantes

3.4-Principio de funcionamento

3.5-Equacédo da F. E. M. gerada

3.6-Regulacéo da Tensao para varios fatores de poténcia
3.7-Impedancia sincrona

3.8-Paralelismo de alternadores

3.9-Efeito da corrente de sincronizacéo entre alternadores
3.10-Alternadores sem escova (Brushless)

3.11-Motores Sincronos

3.12-Principio de funcionamento

3.13-Efeito do aumento de carga com valores de excitacdo diferentes
3.14-Partida

3.15-Correcéao do fator de poténcia através do M. S.
3.16-Vantagens e desvantagens da utilizacdo do motor sincrono

Unidade IV: M4dquinas Assincronas

4.1.Motores Assincronos

4.2-Tipos quanto a construgao

4.3-Rotor tipo gaiola de esquilo

4.4-Rotor tipo bobinado

4.5-Tipos quanto a ligacdo

4.6-Monofasicos

4.7-Trifasicos

4.8-Principios de funcionamento dos motores monofasicos e trifasicos
4.9-Relacao entre rotacao, freqiéncia de rede e numeros de polos
4.10-Inversao do sentido de rotacéo

4.11-Escorregamento

4.12-Efeito de variacdo da resisténcia do rotor



4.13-Diferenca entre as caracteristicas de funcionamento do motor do rotor em
curto e do motor bobinado

4.14-Corrente de partida

4.15-Conjugado de partida

4.16-Aplicacoes

4.17-Métodos de partida dos motores trifasicos
4.18-Metidos de partida dos motores monoféasicos

Unidade V: Motores de Corrente Alternada com coletor
5.1. Principio de funcionamento
5.2. Aplicagdes

Unidade VI: Transformadores

6.1. Partes componentes

6.2. Principio de funcionamento

6.3. Tipos de transformadores

6.4. Equacdes vetoriais

6.5. Polaridade

6.6. Ensaios a vazio e em curto-circuito
6.7. Perdas

6.8. Paralelismo de transformadores
6.9. Desvio angular

6.10. Ensaios de rigidez Dielétrica do 6leo, relacao de espiras, isolamentos
6.11.Protecao dos transformadores
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